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SENZORY

Abychom my roboti dokdzali vnimat svét, potfebujeme
neustdle ziskdvat novd a novd data.

K tomu ndm pomdhaiji rdznd méfici zarizeni, senzory. Takovych zafizeni je opravdu hodné!

A kazdé slouzi k né¢emu jinému. Precti si o tom, jak funguiji. Na dalsi (druhé) strané kratce

vypis svymi slovy, jak zafizeni funguiji a k ¢emu slouzi.

GPS

Je to systém, ktery se pouzivd pro stanoveni
polohy. Funguije takto:

« Obéznou drdhu Zemé obihaiji druzice,
které neustdle vysilaji kody,

« tyto kédy obsahuiji informace o tom, kolik je
hodin a kde se druZice nachdazi,

+ na Zemi jsou pak rdznd zafizeni — napf. robot
nebo chytry telefon, kterd tyto signdly pfijimaj,

- tato zafizeni dokdzi vypocitat rozdil mezi
¢asem odesldni signdlu z druZice a ¢asem,
kdy k nim kéd dorazil,

« a z toho usuzuji, jak jsou od druZic daleko.

K presnéjsimu urceni polohy potfebuiji zafizeni
signdl nejméné ze 4 druzic.
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LIiDAR

Jde o technologii, kterd vyuzivé k méreni
vzddlenosti svételné paprsky.

- LiDAR nejdfive tyto paprsky vysle,

- ty se pak odrazi od rdznych objektd zpét,

+ vrati se do LiDARy,

« ten zméfi cas, jak dlouho jim navrat trval,

+ a tim dokdze presné urcit, jak jsou rdzné
objekty daleko.

Timto zpUsobem dokdze velmi podrobné
zmapovat okoli. V robotice se vyuziva
k zaznamenani prekdzek a obecné k orientaci.

Takhle vidi LIiDAR:
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POPIS, JAK FUNGUJE 6PS: A JAK FUNGUJE LIDAR:
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